ZARZAD DROG POWIATOWYCH
58-500 Jelenia Gora ul. Sudecka 38

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT DOTYCZACYCH

REWALORYZACJI ZABYTKOWEJ ALEI LIPOWEJ
PRZY DRODZE POWIATOWEJ NR 2654D
NA ODCINKU MIEDZY MIEJSCOWOSCIAMI
LOMNICA I KARPNIKAMI

Kod Wspélnego Slownika Zamowien (CPV):
77211500-7 Uslugi pielegnacji drzew
77211400-6 Uslugi wycinania drzew
77211600-8 Sadzenie drzew

I. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem szczegotowej specyfikacji technicznej i odbioru robdt sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t rewaloryzacji zabytkowej alei lipowej przy drodze
powiatowej nr 2654D na odcinku migdzy miejscowosciami Lomnica i Karpnikami.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot rewaloryzacji zabytkowej alei lipowej przy
drodze powiatowej nr 2654D na odcinku migdzy miejscowosciami Lomnica i Karpnikami.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robot
objetych rewaloryzacja zabytkowej alei lipowej przy drodze powiatowej nr 2654D na
odcinku migdzy miejscowosciami Lomnica i Karpnikami.

1.4. Podstawowe okreslenia
Podstawowe okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi
normami 1 normami branzowymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa- Projektem Rewaloryzacji zabytkowej alei lipowej przy drodze
powiatowej nr 2654D na odcinku migdzy miejscowosciami Lomnica 1 Karpnikami oraz z
ST.

1.5.1. Przekazanie terenu robodt

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
robdt wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacje, przekaze do biezacego wypehiania ksiazke konserwatorska oraz egzemplarz
dokumentacji projektowej i egzemplarz ST.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong powyzszych przekazan do chwili
odbioru koncowego robot.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa oraz ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajacego - Zarzad Droég Powiatowych stanowia zalaczniki do umowy,
a wymagania szczegotowe sa obowiazujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé biedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych a po ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty dostarczone materialty maja by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i ST.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu robot
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu robdt w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porgcze, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbgdne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

Wykonawca w czasie trwania robot bedzie zobowiazany:

a/ podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie przepisOw i norm
dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie i wokol terenu robdt oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych z hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie wykonywanych robot.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

a/ lokalizacjg urzadzen i maszyn roboczych, sktadowisk,

b/ $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed hatasem i pylem oraz mozliwoscia powstania
pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie wykonywanych robot.

Materialy tatwopalne bgda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami 1
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.



Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji zlokalizowanej na powierzchni terenu robot,
takie jak kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji, Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Zamawiajacego oraz wlasciwe stuzby dokonujace ich naprawy.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca musi zadbaé, aby personel Wykonawcy nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych dla zdrowia oraz nie spetniajacych wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
1 sprzet oraz odpowiednia odziez ochronna.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robodt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore w jakikolwiek sposob zwigzane sa z wykonywanymi
robotami.

2. MATERIALY
Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
oraz z aprobata techniczna.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiadac
wskazaniom w ST.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowacé przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma byc¢
utrzymany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie speinial normy Srodowiska i1
przepisy dotyczace jego uzytkowania.



Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne i szczegotowe zasady wykonania robot

Wykonawca wszystkie roboty wykona zgodnie z dokumentacja projektowa - Projektem
Rewaloryzacji zabytkowej alei lipowej przy drodze powiatowej nr 2654D na odcinku migdzy
miejscowosciami Lomnica i1 Karpnikami oraz z ST.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
wykonanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa 1 ST.

Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robot przeprowadzi kontrolg
ornitologiczna.

5.1.1. Szczegotowe zasady wykonania robot
1.Pozostawienie drzewostanu tworzacego jednolity szpaler,
2.Woycigcie (usunigcie) drzew i krzewow, w tym samosiejek, zgodnie z Zat. Nr 5 - Tabela
inwentaryzacyjna — kolumna VI - Zalecenia Projektu rewaloryzacji
3.Usunigcie odrosli u podstawy pnia, suchych sekéw i konardéw, cigcia sanitarne, ciecia
korekcyjne, zatozenie na dziuplaste otwory oslon zabezpieczajacych przed opadajacymi
lis$émi zgodnie z Zat. Nr 5 - Tabela inwentaryzacyjna — kolumna VII - Zalecenia Projektu
rewaloryzacji
4.Przewiezienie usunig¢tego drewna do wydzielonego miejsca, w poblizu alei lipowej,
5.Przewiezienie humusu i nadktadu do wydzielonego miejsca w poblizu alei lipowej,
6.Zastosowanie do nasadzen uzupetniajacych, w pierwszej kolejnosci materialu pobranego z
matecznika, znajdujacego si¢ w potnocno-wschodniej czgsci alei lipowe;.
W sytuacji jego braku zakupi¢ odpowiedni materiat w porozumieniu z autorem Projektu
rewaloryzacji.
Material do nasadzen uzupetniajacych: gatunek Tilia mordata, o obwodzie pnia 14-16 cm,
7.System korzeniowy nasadzanego materiatu odpowiednio przygotowac, zgodnie z zasadami
nasadzania drzew,
8.Przestrzegac liniowego nasadzenia drzew, zachowujac odpowiednia odlegto$¢ pnia drzewa
od krawedzi jezdni ( podstawa prawna rozp. Ministra Transportu i Gospodarki Dz.U. Nr43,
poz. 430 z 1999r. z pdz. zm.). Lini¢ nowych nasadzen, ze wzglgdu na ograniczenia
lokalizacyjne wykona¢ w odleglosci 1,5-2,5 m od krawedzi drogi ( niezgodnos¢ z par.53.3
ww. rozp. M.TiG), zachowujac liniowe, rzgdowe nasadzenie drzew oraz zastosowac rozstaw
nowych nasadzen wynoszacy od 8 do 12m.
9. Do wycinania drzew zastosowa¢ szczegolnie w pierwszej kolejnosci narzedzia rgczne a
tylko w sytuacji koniecznej maszyny robocze.
10.Podczas wycinki drzew, zwroci¢ szczegdlna uwage na zerowanie na drzewach owadow
pachnicy debowej objetych szczegdlna ochrona ( chrzaszczy). W przypadku obecnosci tych
owadow, zaleca si¢ usuniecie korony Z pozostawieniem tzw. $wiadka- pnia do wysokosci
3m, w celu zapewnienia owadom dalszej egzystencji.



11.Zabiegi pielggnacyjne drzew musza by¢ prowadzone zgodnie z wiedza dendrologiczna
przez osobe do tego uprawniona lub pod jej nadzorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jakosci robot. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, witaczajac w to personel, sprzet 1 wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do wykonywania robot.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie wykonywanych roboét, ktore musza by¢
zgodne z dokumentacja projektowa - Projektem Rewaloryzacji zabytkowej alei lipowej przy
drodze powiatowej nr 2654D na odcinku mig¢dzy miejscowosciami Lomnica 1 Karpnikami
oraz z SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa - Projektem Rewaloryzacji zabytkowej alei lipowej przy drodze
powiatowej nr 2654D na odcinku migdzy miejscowosciami Lomnica i Karpnikami oraz z
SST, adekwatnym do wykonanego kosztorysu.

Jednostka obmiarowa sa: szt., m3, mp.

Obmiar robot zostanie wykonany przez Zamawiajacego, zgodnie z dokumentacja
projektowa i na tej podstawie sporzadzony zostanie kosztorys wykonania robot.

Wykonawca, po zapoznaniu szczegélowym z zakresem prac wynikajacym z dokumentacji
projektowej i kosztorysem, dokona akceptacji jego akceptacji.

Dodatkowe roboty wykonane bez aneksu do umowy nie bgda stanowi¢ podstawy o
roszczenia Wykonawcy do dodatkowa zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0dbior ostateczny roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do zakresu robot wynikajacego z dokumentacji projektowej 1 obmiaru robot.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego begdzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do ksiazki konserwatorskiej.

Odbidr ostateczny robodt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Wykonawcy.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie oceny wizualnej
oraz przedtozonych dokumentow przez Wykonawce, w tym oceng Rzeczoznawcy 1 ksiazke
konserwatorska.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych do
wykonania umowa oraz stwierdzi ewentualny zakres robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych przez komisj¢ robot poprawkowych, komisja
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonanych robot jest niezgodna z
umowa, komisja oceni pomniejszona wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot
Podstawowym dokumentem jest protokol odbioru robot sporzadzony przez komisje wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace

dokumenty:

1.Ksiazke konserwatorska, w ktorej w kazdym dniu wykonywania robdt, krok po kroku
Wykonawca wykonywat wpisy z realizacji robdt w sposob szczegdlowy zgodnie z
dokumentacja projektowa.

2.Wyceng przez uprawniong osobg¢ pozyskanego drewna z wycinki drzew.

3.0ceng ornitologiczna.

4.08wiadczenie 0sOb uprawnionych, potwierdzajacych wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia ogélne

Podstawa wykonania platnosci dla Wykonawcy przez Zamawiajacego jest protokot komisji
Zamawiajacego, zgodnie z podpisang umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.Ustawa o ochronie zabytkdw 1 opiece nad zabytkami ( dz.U. nr162 , poz. 1568, 2003 ze zm )

2.Roz.Ministra Kultury 1 Dziedzictwa Narodowego w sprawie prowadzenia prac
konserwatorskich, prac restauratorskich, robot budowlanych, badan konserwatorskich, badan
archeologicznych ( Dz.U. Nr 165, poz. 98, 2011),

3. Ustawa o ochronie przyrody ( Dz.u. Nr92, poz. 880, 2004 )



